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Szanowny uzytkowniku!

Dziekujemy Ci za zaufanie, jakim obdarzytes nasz produkt.
Jest to wykrywacz tak zaprojektowany i zaawansowany technologicznie,
abys mogt czerpaé jak najwiecej przyjemnosci z pasji,
jaka jest odkrywanie sladéw przesztoSci.

Argo NE jest kontynuacjg i rozwinieciem koncepcji dwoch wykrywaczy,
ktore zdobyty sobie popularnosé wsréd poszukiwaczy czyli Argo i Optimy.
Obydwa detektory to maszyny stosunkowo proste w uzytkowaniu,
zachecajgce do pracy od pierwszych chwil, ale jednoczesnie
bardzo skuteczne, gtebokie i silne wykrywacze.

Mamy nadzieje, ze nasz nowy produkt spetni wszystkie
oczekiwania podczas Twoich przygdd z wykrywaczem.
Niniejsza instrukcja powinna pozwoli¢ zrozumie¢ nowy sprzet
i szybko wykorzysta¢ wszystkie jego mozliwosci.

Nie zapomnij tez, ze prowadzgc poszukiwania odkrywasz historie,
nie pozwol by jej unikatowe Slady sie niszczyty, zapoznaj sie z prawem Kraju,
w ktérym zamierzasz prowadzi¢ poszukiwania i dbaj o porzgdek po sobie.

Badz przyktadnym uzytkownikiem Argo NE:

Zgodnie z polskim prawem postaraj sie
o pozwolenie z Wojewoddzkiego Urzedu Ochrony Zabytkow.

Zanim wejdziesz na teren prywatny — zapytaj o pozwolenie.

Nie utrudniaj zycia i pracy rolnikom i leSnikom.
Nie niszcz upraw, nie strasz zwierzat.

Nie pozostawiaj po sobie nieporzgadku.
Miejsce, w ktorym przebywasz zostaw
w takim stanie, w jakim je zastates lub lepszym.
Zakopuj dotki, nie Smie¢, a bardzo sympatyczne bedzie,
jesli Smieci, ktore znajdziesz, zabierzesz ze sobg
i wyrzucisz w najblizszym smietniku.
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MONTAZ WYKRYWACZA

Montaz wykrywacza nie powinien sprawiac¢ zadnych trudnosci. Prawidtowo
ztozony wykrywacz przedstawia zdjecie na oktadce instrukcji. Przed ztozeniem rurek
nalezy odblokowac zaciski obracajgc je zgodnie ze strzatkg na rysunku obok, nastepnie
Scisna¢ bolce blokujgce i wlozy¢ jedng rurke w druga. Bolce powinny zablokowac sie w
otworach. Nastepnie zaciskamy zacisk, przekrecajgc w drugg strone do lekkiego oporu.
Zaciskow rurek oraz sruby mocujgcej sonde nie dokrecamy na site. Dokrecenie powinno
by¢ mocne, ale na tyle aby dato sie tatwo poluzowaé. Kabel potgczeniowy w dolnej
czesci drgzka nalezy przymocowac¢ za pomocg dwoch gumek, nastepnie owijamy go wokot sztycy.

W ten sposob zapobiegamy powstawaniu luznych petli kabla w okolicy sondy, a jednoczesnie elastyczne
przymocowanie kabla zabezpiecza go przed wyrwaniem z sondy. Trzecia gumka powinna by¢ uzyta do
przymocowania kabla w gérnej czesci wykrywacza co zapobiegnie zsuwaniu sie kabla w dét. Nalezy
uwazad, aby kabel nie byt zbyt mocno naciagniety przy wkladaniu wtyczki do gniazda — moze to
spowodowaé uszkodzenie kabla. Prosze zwréci¢ uwage na sposéb utozenia kabla na zdjeciu.
Podtokietnik ma mozliwos$¢ regulacji — odkrecamy Srube, nalezy jg catkowicie wyjaé, przesungc
podtokietnik, a nastepnie wlozy¢ srube ponownie.

UWAGA: Nalezy unika¢ tworzenia duzych petli, luzno poruszajgcych sie w okolicach uszu sondy — moze to
powodowac nieprawidtowg prace wykrywacza.

UWAGA: Przy demontazu detektora pierwszg czynnos$cia, jakg nalezy wykonac jest wypiecie wtyczki sondy
z gniazda i poluzowanie kabla owinietego na drazku. Dopiero po wykonaniu tej czynnosci mozna
zdemontowac wykrywacz na podstawowe czesci sktadowe, poluznié¢ Srube trzymajgcg sonde i ztozy¢ sonde
z dragzkiem.

UWAGA: Wtyczka kabla od sondy zaopatrzona jest w silikonowy ochraniacz. Zabezpiecza on przed
zabrudzeniem pytem i piaskiem precyzyjne, poztacane styki. Jezeli wtyczka nie jest zamontowana
w gniezdzie potgczeniowym, zawsze powinna by¢ zabezpieczona.

UWAGA: Regularnie usuwaj zabrudzenia z rurek i zaciskéw. Do czyszczenia wykrywacza mozna uzywac
jedynie wilgotnej gabki zanurzonej w wodzie z mydtem. Nie nalezy stosowaé rozpuszczalnikéw, benzyn,
WDA40 itp.

INSTALACJA BATERII

Do zasilania wykrywacza nalezy uzywac baterii alkalicznych dobrych firm lub akumulatorow
o0 mozliwie najwiekszej pojemnosci. Nie wolno mieszac baterii starych z nowymi ani baterii
z akumulatorami. Zuzyte baterie nalezy natychmiast usuna¢ z wykrywacza. Nalezy wyjg¢ baterie
z wykrywacza, jesli nie bedzie uzywany dtuzszy czas. Uszkodzenia sprzetu wynikajgce z wylania elektrolitu
nie podlegajg gwaranciji.

W celu zainstalowania baterii nalezy nacisng¢ srodek klapki (2), odblokowac
zatrzask (1), a nastepnie wyja¢ klapke (2) zgodnie z rysunkiem obok. Po wysunieciu
pakietu instalujemy w nim baterie zgodnie z rysunkami wewnatrz pakietu. Nalezy
upewnic sie, ze sprezynka dociskowa w pakiecie prawidtowo dociska baterie do siebie.
Pakiet mozna wtozy¢ do wykrywacza tylko w jeden sposob — gniazdo pakietu jest
odpowiednio wyprofilowane co zabezpiecza przed odwrotnym wiozeniem.

UWAGA: Wykrywacz posiada uktad monitorowania stanu baterii. Wraz ze zuzyciem
ogniw maleje stopien wypetnienia wskaznika na ekranie. W chwili zuzycia baterii, ktére
wyklucza poprawne uzytkowanie sprzetu, wykrywacz wytgczy sie automatycznie, nie
jest takze mozliwe wigczenie wykrywacza ze zbyt roztadowanymi bateriami. W takiej
sytuacji uzytkownik ustyszy charakterystyczny dzwiek o obnizajgcej sie czestotliwosci
oraz na ekranie pojawi sie symbol przekreslonej baterii (rysunek obok). Uktad monitorowania stanu baterii
pokazuje stan natadowania standardowej baterii alkalicznej 1,5 V. W przypadku akumulatoréw 1,2 V ikona
poziomu baterii nigdy nie bedzie catkowicie zapetniona.
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PANEL STERUJACY

Na rysunku ponizej przedstawione sg funkcje poszczegolnych przyciskow na panelu
sterujgcym.

1. Wiacznik ﬁﬁ
2. Dostep do wyboru BIRUTUS Argo NE

trybu pracy
3. Wejscie do edycji tonow

IRON FOIL GOLD SILVER

Dyn.

1. Zmniejszanie zakresu 16.0kHz 1. Zwiekszanie zakresu
2. Wybor trybu pracy ™ ===feeee. S e " 2. Wybor trybu pracy
-.. ENTER ‘-
. ( ), O @
1. Strojeniedo gruntu " ~— "~ " P4 1. Wejscie do Menu
2. Strona Menu w lewo . U‘ 2. Strona Menu w prawo
1. Przejscie pon%iedzy SPUST
ustawieniami na stronach Menu 1. Pinpoint
2. Wejscie do ustawien 2. Wyjscie
w trybie pracy 3. Reset kanatu All metal

WLACZANIE | WYELACZANIE

Wykrywacz wtgczamy poprzez krotkie nacisniecie przycisku z symbolem wigcznika.
Wylaczy¢é wykrywacz mozna tylko z trybu pracy poprzez nacisnigcie przycisku na
sekunde. W menu przycisk @ stuzy tylko do wejécia w edycje tonéw. Krétkie naciéniecie
wigcznika w trybie pracy nie wytgcza wykrywacza, lecz powoduje wejscie w ekran wyboru trybu
pracy.

STROJENIE DO GRUNTU

Po wigczeniu wykrywacz wymusza strojenie do gruntu. Strojenie do gruntu mozna
wykonac takze w kazdej chwili po nacisnieciu przycisku Bfg. Po pojawieniu sie komunikatu:
« Sonda w goére Nacisnij spust » nalezy oddali¢ sonde od gruntu (minimum 0,5 metra)

i nacisng¢ na chwile spust. Na ekranie pojawi sie napis « Przygotowanie », procesor
przygotowuje odpowiednie dane do pracy. Po zakonczeniu tego procesu pojawi sie komunikat
« OK », a nastepnie gtowny ekran strojenia do gruntu (na rysunku ponizej).

Prawidtowe strojenie do gruntu polega na ,pompowaniu”. Nalezy GE
zbliza¢ sonde do gruntu i podnosi¢ z nieduzg szybkosciag. Jeden petny [ ] :
ruch powinien trwac¢ okoto 1 sekundy. Detektor zlicza prawidtowe 5
~pompki” — cyfra widoczna na wyswietlaczu wykrywacza w czasie
.,pompowania” zmniejsza sie od 5 do 1, a po ostatnim ruchu w goére
pojawi sie napis: « Detektor gotowy, nacisnij spust ». Po nacisnieciu spustu mozna odczytac
faze sygnatu od gruntu, po 2 sekundach detektor przechodzi do trybu pracy.
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Wiekszosc¢ gruntéw daje faze sygnatu w okolicach -87,0. Grunty podmokte mogg dac
wyzszg faze sygnatu (np. -83,0). Na gruntach o wysokim przewodnictwie (faza gruntu znaczaco
odbiega od wartosci -87,0 w kierunku dodatnim) praca na wysokiej czutosci moze by¢ ucigzliwa
— nalezy zmniejszy¢ czutosé. W przypadku, gdy wynik strojenia do gruntu jest wyraznie wyzszy
od tych wartosci (np. -75,0), istnieje prawdopodobiehstwo obecnosci przedmiotow metalowych
w miejscu strojenia. Nalezy powtorzyc¢ strojenie w miejscu oddalonym od dotychczasowego o
kilka metréw.

UWAGA: Jezeli chcemy uzytkowac detektor z tzw. gruntem fabrycznym to po pojawieniu sie
gtdbwnego ekranu strojenia do gruntu nalezy nacisngc¢ spust. Jest to bardzo przydatne, jesli
chcemy szybko odnalez¢ niezasmiecone miejsce w celu przeprowadzenia poprawnego
strojenia poprzez pompowanie.

Jednorazowy proces strojenia do gruntu nie gwarantuje nam stabilnej pracy w catym
terenie, czy tez podczas catodziennych poszukiwan. Nalezy zwroci¢ uwage, aby przy
kazdorazowym przejsciu na nowy teren dostroi¢ wykrywacz ponownie, tak samo nalezy
postgpi¢ w momencie, gdy wykrywacz ewidentnie stanie sie niestabilny. Istotng réznicg
terenowg, przy ktérej nalezy powtorzyc¢ strojenie do gruntu jest na przyktad: przejscie z ornego
pola do lasu, przejscie na ubite drogi, czy w koncu wejscie na tereny podmokte. Dodatkowo
wykrywacz sam wymusza na uzytkowniku strojenie do gruntu w wypadku zmiany programu,
zmiany czestotliwosci lub zmiany parametru kamieni magnetycznych.

UWAGA: W czasie przygotowywania danych do pracy (ekran « Przygotowanie ») sonda
wykrywacza koniecznie musi by¢ podniesiona nad grunt minimum 0,5 metra oraz znajdowac sie
z dala od przedmiotéw metalowych. Strojenie do gruntu nalezy przeprowadzaé minimum

15 metréw od innych wykrywaczy. Niezachowanie tego zalecenia nie spowoduje trwatego
uszkodzenia wykrywacza, ale moze powodowac jego nieprawidtowg prace — az do czasu
przeprowadzenia ponownie prawidtowego strojenia.

Ponizej przedstawiony jest wyglad wyswietlacza w trybie pracy.

Wskaznik Wskaznik Wykres ID
poziomu dyskryminacji YKIes.
. W czasie

dyskryminacj wybiorczej

M

Ikona
.- poziomu
" baterii
Nazwa
biezacego ----- Ikona
trybupracy | T |||l wm e K| §of <€ naqajnika
_____ - 16_["{“2 radiowego
Czestotliwos¢ « — "~ Ikona
pracy podswietlenia
Wskaznik  Wskaznik $redniej wartosci
czutosci identyfikacji cyfrowej
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WYBOR TRYBU PRACY

Wykrywacz moze pracowac w trzech trybach: Dynamicznym, Statycznym oraz
Jednoczesnym. Szczegotowy opis tych trybdw znajduje sie na stronie 17.

Kazdy tryb pracy mozna modyfikowac¢ pod swoje potrzeby i oczekiwania. Wystarczy
wejs¢ w menu i zmieni¢ widoczne ustawienia. Modyfikacje sg zapamietywane po wytgczeniu
zasilania (jednak nie w przypadku wyjecia pakietu baterii w trakcie pracy detektora, co jest
niezalecane). W razie, gdy modyfikacje nie spetniajg oczekiwan uzytkownika, istnieje mozliwosé
przywrocenia ustawien fabrycznych.

UWAGA: Ustawienia fabryczne w danych trybach pracy sg zoptymalizowane pod wybrany
rodzaj poszukiwan. Na poczatek zdecydowanie polecamy obserwacje zachowan detektora na
ustawieniach fabrycznych. Dzieki temu nauka wykrywacza moze przebiec szybciej.

Wigczenie wymaganego trybu pracy nastepuje poprzez chwilowe nacisniecie przycisku
@ w czasie pracy wykrywacza. Pojawi sie ekran wyboru trybu pracy (na rysunku ponizej).

- T
Trybh  Dynamiczny
Reset Hie

Przyciskami [Kll I wybieramy odpowiedni tryb pracy. Wychodzimy, uzywajgc spustu.
Po zmianie trybu pracy konieczne jest wykonanie strojenia do gruntu, detektor wymusza na
uzytkowniku wykonanie tej czynnosci.

Jezeli chcemy zresetowaé dany tryb pracy do ustawien fabrycznych, nalezy wywotaé
ekran wyboru trybu pracy (krétkie nacisniecie przycisku @), przyciskiem R zejs¢ na « Reset »
a nastepnie uzywajac przycisku IE wybraé « Tak ». Po wyjsciu spustem z ekranu wyboru trybu
pracy pojawi sie ekran potwierdzajgcy reset (« Na pewno? »). Przyciskiem 3 nalezy
zaznaczy¢ « Tak ». Po wyjsciu spustem ustawienia danego trybu pracy zostang przywrécone do
wartosci fabrycznych. Zresetowanie danego trybu pracy nie powoduje resetu ustawien ogoélnych
oraz programéw dzwiekowych.

IDENTYFIKACJA

Argo NE jest wykrywaczem posiadajgcym uktad identyfikacji obiektu metalowego.
Wykrywacz posiada 180 punktéw identyfikacji zawartych w przedziale od -90 do +90. Kilkaset
razy na sekunde wykrywacz analizuje sygnat od przedmiotu metalowego. Po kazdym procesie
identyfikacji do pamieci urzgdzenia zapisywana jest odpowiednia wartos¢ cyfrowa. Z wartosci
zapisanych w pamieci urzgdzenia obliczana jest wartos¢ srednia identyfikacji oraz pojawia sie
wykres identyfikacji. Warto$¢ $rednia identyfikacji zalezy od cech obiektu znajdujgcego sie pod
sonda.

W powszechnej swiadomos$ci poszukiwaczy istniejg uproszczenia na temat identyfikaciji.
Niestety, zaleznosci: rodzaj obiektu — wartos¢ identyfikacji sg skomplikowane. Podstawg do
zrozumienia tych zalezno$ci i wyciggania prawidtowych wnioskéw jest nastepujgce twierdzenie:
"Jesli wiasciwosci 'magnetyczne’ obiektu sg wieksze od 'przewodzagcych' to cyfra identyfikacii
bedzie ujemna, w odwrotnym przypadku cyfra identyfikacji bedzie dodatnia."
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Ujemne cyfry identyfikacji przypisane sg do obiektow wykonanych z materiatow
ferromagnetycznych, takich jak zelazo, stal oraz nikiel. Niestety, w wypadku gdy obiekty te sg
wykonane w formie blach — tzn. majg niewielkg grubosc, ale duzg powierzchnie to prady
wirowe, jakie mogg bez przeszkdd powstawac¢ na powierzchni przedmiotu, bedg dominowac
nad wtasciwosciami magnetycznymi. W wypadku obiektéw z materiatéw ferromagnetycznych
ich potozenie wzgledem sondy bardzo mocno wptywa na identyfikacje — blaszka stalowa lezgca
ptasko bedzie identyfikowana w zakresie cyfr dodatnich (poniewaz prady wirowe bedg miaty
przewage nad jej wkasciwosciami magnetycznymi), ale ta sama blaszka potozona pionowo
bedzie identyfikowana w zakresie cyfr ujemnych (prgdy wirowe praktycznie nie sg indukowane,
ale linie sit pola magnetycznego sg silnie odchylane).

W wypadku obiektow z metali kolorowych zaleznosci sg prostsze — im wiekszy obiekt,
wykonany masywniej i z lepszego przewodnika — tym cyfra identyfikacji ma wyzszg wartos¢.

WYKRES IDENTYFIKACJI

Wykres identyfikacji to graficzne przedstawienie danych z ukfadu identyfikaciji
zgromadzonych w pamieci urzgdzenia w czasie przesuwania sondy nad obiektem, nie
spotykanym w innych wykrywaczach. W sposéb szybszy od innych rozwigzan pozwala
zidentyfikowac obiekty Zzelazne.

Jezeli wykres jest zblizony do linii prostej lub przypomina linie delikatnie pochylong,
to sygnat od obiektu ma niewielkg niejednorodnosc fazy i identyfikacja cyfrowa ma duze
prawdopodobienstwo poprawnosci (linia prosta w zakresie zelaza to zelazo, linia prosta
w zakresie koloru to najprawdopodobniej kolor).

i 4
oot 462

Gdy wykres jest wyraznie wykrzywiony, zagiety w tuk lub rozciggniety po catej szerokosci
ekranu, to najprawdopodobniej mamy do czynienia z obiektem typu puszka, blaszka stalowa lub
z innym obiektem stalowym, ktérego wtasciwos$ci magnetyczne sg mniejsze od wiasciwosci

przewodzgcych.
I]yrn.
w m-mzﬂ
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USTAWIENIA DOSTEPNE W TRYBIE PR

Regulacja poziomu czuto$ci, dyskryminacji oraz dostep do funkcji dyskryminacji
wybidrczej sg bezposrednie z trybu pracy wykrywacza. Sposob dostepu do ustawien
przedstawiony jest ponize;.

Regulacja zakresu 1 - 75
przyciskami Kl IX

Regulacja zakresu od -90 do +90

W — Dyskryminacja E przyciskami KNl IX

ENTER
v

Regulacja zakresu od -90 do +90

- przyciskami ey
Dyskr. wyb. Blokada lub odblokowanie

od +13 Do +18 przyciskami Kl I

Po nacisnieciu przycisku i@ na wys$wietlaczu pojawi sie napis « Czuto$é », liczba
okreslajgca poziom czutosci oraz liniowa skala obrazujgca zakres regulaciji.
Przyciskami K] I dokonujemy regulaciji. Powtérne nacisniecie przycisku Kl powoduje
wyswietlenie poziomu dyskryminacji. Regulacja dyskryminacji odbywa sie podobnie jak
w wypadku czutosci.

Kolejne uzycie przycisku B powoduje przejscie do funkcji dyskryminacja wybiorcza.
Punkt dyskryminacji wybiorczej, ktéry chcemy zablokowac lub odblokowac¢ wybieramy
przyciskami EE . Wybrany punkt dyskryminaciji wybiérczej blokujemy lub odblokowujemy
przyciskami K} I} - W celu szybkiego zablokowania lub odblokowania wigkszego zakresu
punktow mozna uzyé przyciskow: lub [N oraz Kl lub I jednoczesnie. Po naci$nieciu
przycisku E'@ wracamy do ekranu trybu pracy.

Czuto$¢ w wykrywaczu Argo NE jest regulowana w 75 poziomach. Od ustawionego przez
uzytkownika poziomu czutosci zalezy zasieg wykrywacza, ale takze — co wazne — jego stabilna
praca. Na terenach zasmieconych, $wiezo zaoranych polach oraz miejscach o duzym poziomie
zakiocen elektromagnetycznych, nie jest mozliwa praca z maksymalng czutoscig. Czutosc
nalezy dobierac do terenu, w jakim prowadzi sie poszukiwania i do poziomu wlasnego
doswiadczenia. Niedoswiadczeni uzytkownicy powinni zaczynac przygode z wykrywaczem od
poziomow czutosci 40 do 50.
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DYSKRYMINACJA

Dyskryminacja to funkcja pozwalajgca na wyciecie sygnatu dzwiekowego od obiektéw
niepozgdanych, ktorych sygnat ma wartosc¢ identyfikacji mniejszg niz ustawiona wartosc
dyskryminacji. Na przyktad dyskryminacja ustawiona na -20 spowoduje brak reakcji wykrywacza
na wiekszo$¢ niewielkich przedmiotéw stalowych. Zakres ustawienia dyskryminacji zawiera sie
w przedziale od -90 do +90.

DYSKRYMINACJA WYBIORCZA

Wykrywacz posiada 20 punktéw dyskryminacji wybiérczej. Kazdy z nich mozna
niezaleznie zablokowac. Funkcja ta stuzy do eliminacji sygnatéw od przedmiotoéw w waskim
zakresie identyfikacji. Pomaga szuka¢ w miejscach, gdzie wystepuje duza ilos¢ takich samych,
niepozadanych obiektéw. Mozemy na przyktad wyeliminowac sygnaty od tusek rozsypanych na
pobojowisku, nie omijajgc sygnatow od innych obiektow.

Uzywajgc dyskryminacji wybidrczej nalezy pamieta¢ o tym, ze inne przedmioty podobne
do tych ,niepozgdanych” takze bedg eliminowane. Generalnie ,ztotg” zasadg dobrego
poszukiwacza jest uzywanie tej funkcji tylko w wyjatkowych wypadkach.

Jest to funkcja pozwalajgca w szybki i fatwy sposob okresli¢ doktadne miejsce zalegania
znalezionego obiektu. Aby uzy¢ funkcji Pinpoint nalezy odsung¢ sonde od spodziewanego
miejsca zalegania obiektu, nacisngé i przytrzymac spust. Doktadne potozenie obiektu nalezy
okresli¢ wykonujgc sonda ruch ,na krzyz” i znajdujgc taki punkt, gdzie sygnat jest najsilniejszy.
Gtebokosc¢ zalegania obiektu widoczna na ekranie jest zeskalowana dla obiektow wielkosci
Sredniej monety. Oznacza to, ze dla duzych obiektow gtebokos¢ bedzie wieksza niz wskazana
na ekranie. Dziatanie wskaznika i pomiaru gtebokosci nie jest zalezne od czutosci wykrywacza,
zas$ sygnat dzwiekowy — jest.

ZJAWISKO PRZESTEROWANIA

Przesterowanie wykrywacza oznacza, ze sygnat od obiektu jest zbyt duzy do poprawne;j
obrobki. Oczywiscie, taka sytuacja w zadnym wypadku nie grozi uszkodzeniem wykrywacza.
Zjawisko przesterowania sygnalizowane jest terkoczacym dzwiekiem oraz napisem
« Przester. ». W takiej sytuacji nalezy podnie$¢ wyzej sonde wykrywacza — po ustgpieniu
przesterowania na ekranie pojawi sie prawidtowa identyfikacja obiektu.

o

| |
L
Do gory!

e
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ORGANIZACJA MENU

Menu jest podzielone na dwie strony: ustawienia ogolne oraz ustawienia przypisane do
trybu pracy, w jakim aktualnie pracujemy. Do menu wchodzimy poprzez nacisniecie przycisku
, @ wychodzimy poprzez nacisniecie spustu. Przejscie pomiedzy stronami nastepuje
poprzez przycisk [EE{, a przejécia pomiedzy ustawieniami kazdej strony poprzez przycisk K& .
W ramkach podane sg wartosci fabryczne poszczegolnych ustawien. Ustawienia ogdlne nie
majg mozliwosci resetu do wartosci fabrycznych.

USTAWIENIA USTAWIENIA DLA TRYBU USTAWIENIADLATRYBU USTAWIENIA DLA TRYBU
OGOLNE DYNAMICZNEGO STATYCZNEGO JEDNOCZESNEGO
Tr.Dynam. Ogolne Tr.5tat. 0Ogolne Ogolne
Czestotliw. 6.6 kHz Sygn. wiod. 0 ' Sygn. wiod. 10 ‘ Sygn. wiod. 10 ‘
Filtr EM 0 — Ton s. wiod. 250Hz || Ton s. wiod. 150Hz || Ton s. wiod. 150Hz |||
Kam.magn. 0 Tony 5 vCO Tak VCO Tak
Regulacia KEIA i Regulacia KEIE g Regulacia KEID g Regulaca KEID |l
Tr.Dynam. Ogoine ogoine ogoine
Czestotliw. 6.6 kHz| | < Sygn. wiod. « Sygn. wiod. 10 ' Sygn. wiod. 10 ||«
— Ton s. wiod. 250Hz B Ton s. wiod. 150Hz Ton s. wiod. 150Hz ||B=
Kam.magn. 0 Tony 5 wCO Tak vCO Tak
Regulacia KEIIA  |EG Regulaca KEIE  |EG Regulacia KEIIE  |E Regulacia KIIA K&
Tr.Dynam. ogoine ogolne ogoine

Czestotliw. 6.6 kHz|| o | Sygn. wiod. 0
Filtr EM 0 — Ton s. wiod. 250Hz

Sygn. wiod. 10 Sygn.wiod. 10

Ton =. wiod. 150Hz

| 4
| ¢

Ton s. wiod. 150Hz

<

Regulacjia K I W Regulacia K I Regulacia K I W Regulacia K1 X
Tr.Dynam. Ogolne Tr.Stat. Ogalne Ogolne

Podswietl. Wzm. audio 10

<

<+ <+ <
Glognose 30 — Maskowanie 3 — - Tony 5 —
Hadajnik Wiyl Filtr gruntu 2 Filtr gruntu 2

Regulacia K I W Regulacia K I @ Regulacia K1 X Regulacia KNI W
Tr.Dynam. Ogolne Ogolne
Podswietl. Wzm. audio 10 P Pl
Glognosc Maskowanie 3 - —
Hadajnik Wiyl Filtr gruntu 2 Filtr gruntu 2

Regulacia K1 I W Regulacia KA W Regulacia K1 X @
Tr.Dynam. Ogoine ogoine
Podswietl. 0 <« Wzm. audio 10 SAT 5 Pl
Glognosc 30 - Maskowanie 3 Tony 5 —
Hadajnik Wiyl

Reguiacia I WAl Reguac KNI Requiacia KEIE [
Tr.Dynam. Ogine
Jezyk Polski P Maskowanie 3

Regulacia K I Regulacia K I
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USTAWIENIA OGOLNE

Bez wzgledu na to w jakim trybie pracy postugujemy sie wykrywaczem, istniejg ustawienia
wspolne dla wszystkich trybdw pracy wykrywacza.

Ustawienie Zakres regulacji

Czestotliwosé 6,6 kHz; 16 kHz

Filtr EM -2 do +2

Kamienie magnetyczne -30 do +30

Podswietlenie 0-29

Gtosnos¢ 1-30

Nadajnik Whyt., Kanat 1, Kanat 2

Jezyk Polski, English, Deutsch, Cestina,
Lietuviy, LatvieSu, Turk, Francais *

* producent zastrzega sobie prawo do dodawania jezykéw menu bez powiadamiania

Czestotliwosé

Uzytkownik ma do dyspozycji dwie czestotliwosci pracy: 6,6 kHz oraz 16 kHz.
Wyzsza czestotliwos¢ jest przeznaczona do poszukiwan bardzo drobnych, cienkich obiektow
np. bizuterii i bardzo drobnych monet, szczegdlnie ze tzw. maskowanie zelazem na
czestotliwosci 16 kHz jest niewielkie. Czestotliwosc 6,6 kHz jest czestotliwoscig uniwersalng —
mozna jej uzywac jesli celem poszukiwan nie jest tzw. drobnica.

UWAGA: Po kazdej zmianie czestotliwosci pracy detektor wymusza strojenie do gruntu.

Filtr EM daje mozliwos¢ niewielkiego odstrojenia czestotliwosci pracy wykrywacza w celu
odstrojenia od zaktocen elektromagnetycznych — na przykfad, gdy w poblizu pracuje inny
wykrywacz metali.

UWAGA: Po kazdej zmianie ustawienia Filtr EM detektor wymusza strojenie do gruntu.

Kamienie magnetyczne

Regulacja ta daje mozliwos¢ modyfikacji reakcji wykrywacza na kamienie magnetyczne
i obiekty o wyjatkowo wysokiej identyfikaciji. Kamienie magnetyczne to zwykte polne kamienie,
majgce szczatkowe witasciwosci magnetyczne. Oczywiscie, magnes ich nie przycigga, ale majg
wplyw na prace wykrywacza. Zasadniczo sg one identyfikowane przez wykrywacz jako sygnaty
o ID réwne -90 i w znakomitej wiekszosci wypadkow pozbywamy sie tych sygnatéw
dyskryminacja, tak jak zwyktych stalowych smieci. Obiekty o wyjatkowo wysokiej identyfikacji
to takie, ktore dajg srednig warto$¢ identyfikacji +89 lub +90. Takimi obiektami sg duze kawatki
aluminium, blachy aluminiowe, ale takze aluminiowe manierki. Tak wiec, regulacja Kamienie
magnetyczne dotyczy reakcji na przedmioty z dwdch krancow skali identyfikaciji. Dlaczego?
Poniewaz wykrywacz jest tak skonstruowany, ze ,wirtualnie” tgczy dwa konce skali. Dla
mikroprocesora skala identyfikacji nie jest — tak jak dla uzytkownikéw — linig, tylko okregiem,
gdzie -90 i +90 stykajg sie ze sobg. Jezeli obiekt jest identyfikowany ponizej -90, to staje sie
automatycznie obiektem wysoko dodatnim i odwrotnie.
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Regulacja Kamienie magnetyczne to po prostu nieznaczne obracanie ,,okregu”, na
ktérym pracuje wykrywacz. W ten sposob kamienie magnetyczne mozna oddali¢ od granicy -90
i bedg bardziej jednoznacznie dyskryminowane (ale jednoczesnie manierki ,uciekajg” na -90
i tez sg dyskryminowane). Jezeli chcemy, mozemy wprowadzi¢ zmiany odwrotne: duze
aluminium przesung¢ w kierunku nizszych wartosci identyfikacji (np. do wartosci +88) i w ten
sposob zwiekszy¢ skutecznos¢ wykrywacza na tego typu cele, ale skutkuje to sygnalizowaniem
kamieni wysokim, rozmytym tonem. Fabryczne ustawienie korekcji kamieni to 0 i takie jest
najlepsze w 99% miejsc do poszukiwan. Jezeli jednak z jakiego$s powodu chcemy zwiekszy¢
maskowanie obecnosci kamieni magnetycznych, nalezy przyciskiem Kl regulowaé w kierunku
wartosci ujemnych. Regulacja w strone warto$ci dodatnich powoduje powiekszenie zasiegéw
na manierki w trybie Dynamicznym.

UWAGA: Po kazdej zmianie ustawienia Kamienie magnetyczne detektor wymusza strojenie do
gruntu.

Podswietlenie

Regulacja podswietlenia wyswietlacza. Umozliwia poszukiwania w warunkach stabego
oSwietlenia. Jesli poziom podswietlenia jest ustawiony na 0, to po wejsciu do menu wykrywacza
podswietlenie wigcza sie automatycznie. Po wyj$ciu z menu wytgcza sie ono takze
automatycznie.

Regulacja gtosnosci sygnatéw od obiektéw. Poziom sygnatu wiodgcego nie jest zalezny
od tej regulacji.

Argo NE posiada wbudowany radiowy nadajnik danych cyfrowych moggcy pracowac na
jednym z dwéch dostepnych kanatéw radiowych. Konstrukcja tgcza cyfrowego jest specjalnie
zaprojektowana dla naszego wykrywacza — dzieki temu uzyskalismy absolutny brak opdznien
oraz brak szuméw. Sposob uzycia urzgdzen wspétpracujgcych jest opisany w ich instrukcjach
obstugi.

Wyt nadajnik wytgczony, wbudowany gtosnik i gniazdo stuchawkowe sg aktywne

Kanat 1, Kanat 2 aktywny nadajnik, uktad generowania dzwieku w detektorze jest wytgczony

Mozliwos¢ wyboru jezyka.
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USTAWIENIA DLA TRYBU DYNAMICZ

Ustawienie Zakres regulacji
Sygnat wiodacy 0-100

Ton sygnatu wiodgcego |60 — 500 Hz

Tony 1,5 Pr1,Pr2,Pr3
Wzmocnienie audio 1-20

Maskowanie 0-6

Filtr gruntu 1-3

m

Sygnat wiodacy jest to tto, ktore ciggle stychaé podczas pracy wykrywacza. Mozna go
zmniejszy¢ lub zwiekszy¢ w zalezno$ci od preferencji uzytkownika oraz poziomu hatasu
w miejscu prowadzenia poszukiwan. Poziom sygnatu wiodgcego powinien by¢ tak ustawiony,
aby byt lekko styszalny — w ten sposéb mamy pewnos¢, ze ustyszymy nawet najcichsze sygnaty
od poszukiwanych obiektéw. Regulacja poziomu i tonu sygnatu wiodgcego odbywa sie
z odstuchem — zmiana jest styszalna juz w menu.

Ton sygnatu wiodacego

Ton sygnatu wiodgcego w zasadzie moze by¢ dowolny — kazdy uzytkownik moze wybracé
takg czestotliwos¢ dzwieku, jaka mu najbardziej odpowiada.

Ton
Wykrywacz ma mozliwo$¢ zmiany ilosci tondw sygnalizacji wykrycia przedmiotu. Jesli

wybierzemy 1 ton, to przedmiot jest po prostu sygnalizowany zwiekszeniem gto$nosci sygnatu
wiodgcego. Jesli wybierzemy 5 tonéw to sposdb sygnalizacji jest nastepujacy:

Zakres ID Ton

-90-0 131 Hz
1-12 262 Hz
13 -30 523 Hz
31-72 659 Hz
73 -90 932 Hz

Uzytkownik ma takze do dyspozycji 3 wkasne programy dzwickowe. Jesli wybierzemy
dowolny program dzwiekowy to uzytkownik ma mozliwo$¢ zaprogramowania dowolnych tonéw
dla 20 podzakresow identyfikacji (5 dla zakresu od -90 do 0 oraz 15 dla zakresu od 0 do +90).

Programowanie odbywa sie w nastepujgcy sposob:
Po wybraniu w menu ustawienia Program (Pr 1 lub Pr 2 lub Pr 3) nalezy nacisng¢ przycisk @
W ten sposob wchodzimy do ekranu edycji danego programu dzwiekowego.
Przyciski EE stuzg do wyboru zakresu identyfikacii, dla ktérego chcemy przypisaé
odpowiedni ton, natomiast przyciski [Kll I stuzg do zmiany czestotliwosci dzwieku.
Po ustaleniu wszystkich wymaganych dzwiekéw z ekranu edycji wychodzimy spustem.
Programy te sg wspodlne dla pracy Dynamicznej i Jednoczesne;j.
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Wzmochnienie audio

Regulacja Wzmocnienie audio zmienia charakterystyke sygnalizowania wykrytych
przedmiotow. Dla matego wzmocnienia audio stabe sygnaty pochodzace z kanatu
Dynamicznego bedg sygnalizowane jako cichy dzwigk, a silne sygnaty jako dzwiek gtosny.
W ten sposob otrzymujemy ,dZzwiekowg gtebie” pracy wykrywacza. Styszymy, jak daleko od
sondy jest wykryty przedmiot. Jezeli ustawimy maksymalng wartos¢ wzmocnienia audio, to
wszystkie sygnaty bedg sygnalizowane od razu tonem o maksymalnej gtosnosci.

Maskowanie

Stuzy do regulacji maskowania krétkich sygnatéw w gtosniku wykrywacza. Biorg sie one
od niezdyskryminowanych do konca sygnatéw od kapsli, zelaza, kamieni magnetycznych,
Smieci itp. Maskowanie poprawia jakos¢ dyskryminaciji. Dla zerowej warto$ci Maskowania,
detektor sygnalizuje wszystkie, nawet najkrotsze sygnaty akustyczne. Niektore drobne smieci
stalowe bedg trudne do zdyskryminowania, detektor bedzie ,hatadliwy” w czasie poszukiwan.

W miare podwyzszania wartosci Maskowania, praca wykrywacza staje sie mniegj
,hatasliwa”, wzrasta kultura pracy oraz mozliwos¢ poszukiwania obiektow z metali kolorowych
wsrdéd smieci stalowych. Teoretycznie mogtoby sie wydawacé, ze w takim razie Maskowanie
powinno by¢ zawsze ustawione na maksymalng wartos¢, ale tak nie jest — wysokie ustawienia
mogg powodowac brak sygnalizacji obiektéw na krancach zasiegu. W czystym terenie, jesli
uzytkownikowi zalezy na osiggnieciu maksymalnych gtebokos$ci, warto ustawiac niskie wartosci.

Dla filtra gruntu nr 3 (szybko) maksymalng warto$cig Maskowania jest “4”.
Oprogramowanie wykrywacza automatycznie koryguje ustawienie Maskowania w sytuacji, gdy
przy filtrze szybkim uzytkownik ustawi wyzszg wartosc.

Regulacja ta daje mozliwos¢ wyboru szybkosci filtra gruntowego. Ma zasadniczy wptyw
na zdolnos¢ do detekcji duzych, gteboko potozonych obiektdéw, szybko$¢ wykrywacza czyli
mozliwos¢ pracy w terenie zasmieconym oraz jego odpornosé na mineralizacje gruntu.

Filtr gruntu | Filtr do poszukiwania “reliktéw” czyli duzych obiektow na duzych gtebokosciach.

nr1 Nie polecany w standardowych poszukiwaniach. Mato odporny na mineralizacje
gruntu.

Filtr gruntu | Standardowy filtr do wiekszosci poszukiwan. Odporny na mineralizacje gruntu,

nr 2 doskonaty do monet i innych obiektow.

Filtr gruntu| Tylko i wytgcznie do poszukiwan drobnych obiektéw z metali kolorowych wsréd

nr3 Smieci i w gruncie o bardzo wysokiej mineralizaciji.

USTAWIENIA DLA TRYBU STATYCZN

Ustawienie Zakres regulacji
Sygnat wiodacy 0-100

Ton sygnatu wiodgcego |60 — 500 Hz
VCO Tak, Nie

SAT 0-20
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W czasie poszukiwan w trybie Statycznym sygnat wiodgcy koniecznie powinien byc¢
ustawiony na poziomie zapewniajgcym jego styszalnosc. Daje to pewnosc, ze detektor pracuje
poprawnie, a jego zasieg jest maksymalny.

Ton sygnatu wiodacego

Tak jak w pracy Dynamicznej — ton sygnatu wiodgcego dobieramy tak, aby nie meczyt
uzytkownika.

VCO

VCO to funkcja pozwalajgca na ptynng zmiane wysoko$ci (czestotliwosci) dzwieku
pochodzgcego z kanatu All metal w zaleznosci od sity sygnatu. Stuch ludzki doskonale rozréznia
nawet niewielkie zmiany czestotliwosci dzwieku — dzieki temu doswiadczony poszukiwacz
rozpoznaje wielkosc i gtebokos¢ obiektu, a w wypadku wielu obiektéw czesto moze rozpoznac
nawet ich wzajemne potozenie. Stanowczo polecamy uzywanie VCO od poczatku nauki
wykrywacza.

SAT

SAT to funkcja pozwalajgca zniwelowaé wptyw warunkéw zewnetrznych na prace kanatu
statycznego wykrywacza. Piszgc wprost: mozemy w ten sposob zlikwidowac rozstrajanie
wykrywacza na stoncu. Drugg bardzo wazng funkcjg SAT jest zmiana sposobu reakcji kanatu
statycznego. Dla wysokich ustawien SAT (w szczegolnosci SAT rowne 20) uzytkownik ma
mozliwos¢ stuchowego odrdznienia duzej ilosci drobnych obiektow lezgcych ptytko pod
powierzchnig gruntu od jednego duzego obiektu. Jezeli ustawienie jest na 0, to uktad SAT jest
catkowicie wytgczony — detektor jest w petni statyczny. Przy tym ustawieniu SAT nalezy dbac¢ o
poprawne i czeste dostrojenie do gruntu poniewaz detektor bedzie sygnalizowat kazdg zmiane
w mineralizacji gruntu zwtaszcza przy przejsciu np. z lasu na pole jak rowniez pod korzeniami
wielkich drzew lub przy norach zwierzat. Przy ustawieniu na 20, SAT jest maksymalnie szybki.

UWAGA: wigczenie uktadu SAT moze powodowac zmniejszenie zasiegow kanatu statycznego
wykrywacza. Wielkos¢ straty zasiegow zalezy od szybkosci przemiatania sonda.

USTAWIENIA DLA TRYBU JEDNOCZE:S

Ustawienie Zakres regulacji
Sygnat wiodacy 0-100

Ton sygnatu wiodgcego 60 — 500 Hz

VCO Tak, Nie

SAT 0-20

Tony 1,5 Pr1,Pr2,Pr3
Filtr gruntu 1-3

Maskowanie 0-6

W trybie Jednoczesnym wystepujg ustawienia analogiczne do ustawien trybu
Dynamicznego i Statycznego. Ich znaczenie i dziatanie jest takie samo. W trybie Jednoczesnym
brak jest ustawienia Wzmocnienie audio — ten parametr pracy jest w trybie Jednoczesnym
ustalony na state na optymalnym poziomie.

RUTUS Argo NE 15




MOZLIWOSCI WYKRYWACZA

Aby zrozumieé, jak dziata Argo NE oraz jaki nosi w sobie potencjat, wystarczy spojrzeé
na uproszczony schemat blokowy urzadzenia:

Wyswietlacz

Numer ID
Sonda
wykrywacza T

Kanat Dynamiczny

Cewka z identyfikacja

i dyskryminacjg
obiektow

odbiorcza

—> Uktad
sterowania |[—»
l dzwiekiem

T Kanat All metal
Nadajnik —> z regulowang
przestrajany szybkoscig pracy

Argo NE sktada sie z kilku zasadniczych blokéw funkcjonalnych: nadajnika, sondy,
kanatu Dynamicznego, kanatu All metal, uktadu sterowania dzwigkiem oraz elementow
stuzgcych do komunikacji z uzytkownikiem: wyswietlacza oraz gtosnika.

Nadajnik steruje cewkg nadawczg w sondzie wykrywacza, a uzytkownik moze wybrac
jedng z dwoch czestotliwosci 6,6 kHz lub 16 kHz. Sygnat z cewki odbiorczej sondy wykrywacza
(oczywiscie, po odpowiedniej obrébce, nieuwzglednionej na rysunku) jest kierowany
réwnoczesnie na dwa kanaty:

1. Dynamiczny z identyfikacjg i dyskryminacjg obiektow
2. All metal z requlowang szybkoscig pracy

Sygnaty obrobione w obydwu kanatach sg kierowane do uktadu sterowania dzwiekiem.

Kanat Dynamiczny z identyfikacjg zapewnia zidentyfikowanie obiektu. Efekt identyfikacji
jest podawany na wyswietlacz niezaleznie od ukfadu sterowania dzwiekiem, natomiast sygnat
dzwiekowy jest podawany do bloku sterowania dzwiekiem tylko, jesli pozwala na to: poziom
ustawionej dyskryminaciji, dyskryminacja wybiorcza oraz maskowanie. Kanat Dynamiczny — jak
sama nazwa wskazuje — do poprawnej pracy zawsze wymaga ruchu sondy wzgledem obiektu.

Kanat All metal reaguje na wszystkie obiekty metalowe oraz w zaleznosci od warunkow
glebowych (dane ze strojenia do gruntu) i ustawienia SAT, w specyficznych warunkach moze
reagowac na obiekty magnetyczne (tzw. kamienie magnetyczne, ceramike, cegty, itp. obiekty
inne niz grunt).

Kanat All metal moze by¢ catkowicie Statyczny (SAT rowny 0), lub wymagac ruchu sondy
w miare podwyzszania parametru SAT. Dla SAT rownego 20, kanat All metal pracuje jako kanat
Dynamiczny "jednofiltrowy" — ruch jest wymagany.
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TRYBY PRACY

Dzieki takiej konstrukcji detektor moze pracowac w trzech trybach pracy:
1. Tryb Dynamiczny z dyskryminacjg — klasyka pracy wykrywaczy.

2. Statyka All metal z r6znymi szybkosciami — tryb ceniony przez poszukiwaczy duzych
obiektéw.

3. Tryb Jednoczesny — tryb Dynamiczny z dyskryminacjg + tryb All metal z dowolng szybko$cia.

Waznym elementem poprawnej obstugi wykrywacza jest zrozumienie charakterystyki
podstawowych trybow pracy detektora.

1. Tryb Dynamiczny z dyskryminacja

W trybie tym wymagany jest ruch sondg wzgledem obiektu metalowego, dziata w nim
zarowno dyskryminacja jak i identyfikacja.

Dyskryminacja

Jest to mozliwos¢ blokowania sygnalizacji dzwiekowej dla obiektéw o przewodnosci (ID)
nizszej niz ustawiona warto$¢. Skala dyskryminaciji zaczyna sie od zelaza poprzez folie, ztoto
i konczy sie na srebrze. Poziom dyskryminacji ustawiony na 0 umozliwi prowadzenie
poszukiwan bez wykrywania przedmiotéw zelaznych. Oczywiscie, bedg wystepowaty zjawiska,
w ktorych to detektor bedzie wskazywat duze obiekty zelazne jako przedmioty ,kolorowe”.
Ogdlnie przyjmuje sie, ze w detektorach dyskryminacja dziata w miare poprawnie dla
przedmiotow matych, nie zalegajacych zbyt gteboko.

Dyskryminacja wybiorcza

Ten rodzaj dyskryminacji daje mozliwo$¢ selektywnej pracy — uzytkownik moze sam
wybierag, jakie rodzaje obiektow majg by¢ wskazywane, a ktore nie.

Identyfikacja

Funkcja ta jest opisana na stronie 6. W praktyce pozwala ona na nietypowe
wykorzystanie pracy dynamicznej — mozemy uzywac detektora z dyskryminacjg ustawiong na
-90 oraz bez uzycia dyskryminacji wybiorczej. Wykrywacz bedzie sygnalizowat dzwigkowo
wszystkie obiekty metalowe. Uzytkownik na podstawie dzwieku oraz wskazan na wyswietlaczu
ma mozliwos¢ rozpoznania wszystkich obiektéw w gruncie. W ten sposdb uzytkownik jest
Swiadomy, w jakich warunkach prowadzi poszukiwania. Jesli uzywamy dyskryminacji w trybie
Dynamicznym, to nie mamy petnego obrazu sytuacji, nie zdajemy sobie sprawy w jak mocno
zasmieconym miejscu poszukujemy, jak wiele obiektow zelaznych znajduje sie w gruncie.

2. Statyka All metal

Kanat Statyczny ma zmienng szybkosc¢ i w zaleznosci od ustawienia SAT mozemy mieé
detektor dziatajgcy catkowicie statycznie (SAT = 0) lub catkowicie dynamicznie (SAT = 20).

Tryb catkowicie statyczny

Tryb pracy, gdzie dla powstania sygnatu dzwiekowego ruch sondg nie jest wymagany.
Tryb dziata przy ustawieniu SAT na 0. Detektor sygnalizuje dzwiekowo wszystkie przedmioty
metalowe. Gtosnos¢ oraz ton dzwieku, jaki mozemy ustysze¢ zalezy od sity sygnatu, a wiec od
wielkos$ci obiektu i jego odlegtosci od sondy.
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Przy ustawieniu sygnatu wiodgcego na 0 i przy dobrze dostrojonym do gruntu detektorze,
kazdy sygnat dzwiekowy bedzie sygnatem od obiektu metalowego. Jedyng formg identyfikacji
obiektow bedzie sprawdzanie wskazan ID na wyswietlaczu. Wazna cecha tego rodzaju pracy
jest maksymalny zasieg w gruncie na wszelkie obiekty metalowe.

UWAGA: W tym trybie pracy niezbedne jest odpowiednie resetowanie kanatu All metal. Nalezy
je przeprowadzac z dala od obiektow metalowych. Najlepszym sposobem kontroli pracy

w trybie Statycznym jest odstuch sygnatu wiodgcego. Sygnat wiodgcy powinien by¢ ustawiony
na poziomie zapewniajgcym jego styszalno$¢ w danych warunkach. Jezeli sygnat wiodacy
zaniknie, oznacza to, ze nalezy wykonac reset. Jesli detektor jest zbyt gtosny bez powodu —
takze nalezy wykonac reset.

UWAGA: W trybie Statycznym informacja o ID obiektu jest wysytana z kanatu Dynamicznego,
wiec aby pojawita sie ona na ekranie wymagany jest ruch sonda.

Dynamika All metal

Tryb pracy popularnie nazywany ,pseudostatykg”, ktébrym mozna poszukiwac duze
obiekty, ale z mozliwoscig separacji wielu drobnych obiektéw na powierzchni gruntu. Jest to tryb
pracy All metal, gdzie wymagany jest ruch sondg. Dziata przy ustawieniu SAT powyzej 0.

W trybie tym detektor sygnalizuje dzwiekowo wszystkie przedmioty metalowe. Przy
zatrzymaniu sondy w bliskiej odlegtosci od obiektu metalowego, wykrywacz automatycznie
,2dostroi sie” do metalu i przestanie go sygnalizowaé. Czas, w jakim nastgpi to zjawisko,
uzalezniony jest od wartosci SAT: przy ustawieniu SAT na 1 bedzie to czas liczony w
sekundach, a przy ustawieniu na 20 — bedzie to ok. 0,7 sekundy.

W specyficznych warunkach — w zalezno$ci od strojenia do gruntu — detektor moze
reagowac na obiekty inne niz metalowe. Kamienie magnetyczne oraz inne obiekty
o wiasciwosciach radykalnie réznych od gruntu, mogg powodowaé powstawanie sygnatu
dzwiekowego lecz sposob ich sygnalizacji bedzie wyraznie inny niz obiektow metalowych.
Wprawny uzytkownik nie ma najmniejszych probleméw w rozréznianiu takich sygnatow.
Jedyng formg identyfikacji przewodnosci metali, bedzie sprawdzanie wskazan ID na
wyswietlaczu. Dynamika All metal w gruncie ma wiekszy zasieg od Dynamiki z dyskryminacja.

UWAGA: Kiedy ,ostuchujemy” bardzo gteboko potozone obiekty, btedem jest zbyt czeste
machanie sondg nad obiektem. Po przej$ciu sondy nad obiektem i jego zasygnalizowaniu
dzwiekowym, sygnat wiodgcy zostanie wyciszony. Aby potwierdzic istnienie obiektu nalezy
poczekaé, az sygnat wiodgcy powrdci do ustawionego poziomu. Czas oczekiwania mozna
skrocic resetujgc kanat All Metal przy uzyciu spustu.

3. Tryb Jednoczesny

Tryb ten powstaje dzieki potgczeniu trybu Dynamicznego z dyskryminacjg i trybu All
metal. Dzieki takiemu potgczeniu mozemy korzysta¢ z zalet obydwu trybéw — identyfikacii
pochodzgcej z kanatu Dynamicznego oraz maksymalnego zasiegu kanatu All metal. W celu
zrozumienia charakterystyki trybu Jednoczesnego zaleca sie najpierw dobrze poznac
i zrozumie¢ tryby: Dynamiczny z dyskryminacjg oraz Statyczny w wariantach z réznymi
predkosciami.
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TRYBY PRACY A POSZUKIWANIA

Aby optymalnie dobrac tryb do danych poszukiwan, nalezy trzymacé sie ,wstepnie” kilku
zasad. S3 to tylko ,wstepne” zasady, poniewaz wprawny operator detektora moze celowo
uzywac trybédw pracy w nietypowych sytuacjach i zastosowaniach.

Typowe zastosowania trybow pracy:

1. Do poszukiwan drobiazgéw na polach optymalnymi trybami bedg tryby dynamiczne
(z dyskryminacjg oraz All metal). Decyzja, ktérego trybu uzy¢ bedzie zalezna od oczekiwania
uzytkownika. Jesli uzytkownik chce poszukiwacé tylko i wytgcznie jednoznacznych sygnatow
od obiektow z metali kolorowych, to lepszym trybem bedzie tryb Dynamiczny z dyskryminacja.
W wypadku poszukiwania wszelkich drobnych obiektow, lepszym rozwigzaniem jest
Dynamika All metal.

2. Na bardzo gtebokie poszukiwanie duzych przedmiotéw, najlepiej uzy¢ trybu Statycznego.
3. Na poszukiwania uniwersalne najlepszy bedzie tryb Jednoczesny.
Niewtasciwe dobranie tryboéw pracy do poszukiwan:

1. Trybem Statycznym nie warto prowadzi¢ poszukiwan drobnych przedmiotéw w terenie silnie
zasmieconym.

2. Trybem Dynamicznym z dyskryminacjg (szczegodlnie dla filtréw gruntowych nr 2 oraz nr 3) nie
warto szukaé bardzo duzych, gteboko potozonych obiektdéw, czy tez prowadzi¢ poszukiwan
wszedzie tam, gdzie nie ma mozliwosci wykonywania ruchéw sondg, np. bardzo geste krzaki,
wykopane dotki.

Gdy juz zrozumiemy zaleznosci pomiedzy trybami pracy, bez problemu dobierzemy
najlepszy tryb pracy do poszukiwan, jakie mamy zamiar w danym momencie prowadzic.

POSZUKIWANIA - PRAKTYCZNE UWA

Poszukiwania prowadzimy mozliwie szerokimi machnigciami sondy, mozliwie blisko
ziemi. Wyjatkiem jest poszukiwanie obiektow duzych na filtrze gruntu nr 1 — w tej sytuacji warto
prowadzi¢ sonde okoto 20 cm powyzej powierzchni gruntu. Nalezy unikaé bezposredniego
kontaktu sondy z powierzchnig gruntu oraz uderzania sondg o kamienie i inne wystajgce z
gruntu obiekty. Co prawda konstrukcja sondy jest odporna na urazy mechaniczne jakie powstajg
przy uderzeniach, lecz poszukiwania sg skuteczniejsze, gdy tego typu sytuacji unikamy. Sonde
nalezy prowadzic¢ réwnolegle do ziemi. Jest to bardzo wazne dla skutecznosci poszukiwan.
Unoszenie sondy na krancu machniecia zmienia wysokos¢ sondy nad gruntem, co powoduje
zmiane poziomu sygnatu od gruntu, ktérg muszg ,obrobi¢” filtry gruntowe, a to z kolei
nieodtgcznie oznacza spadek skutecznosci. Nalezy po prostu wyrobi¢ w sobie nawyk
réwnolegtego prowadzenia sondy.

Szybkos¢ poszukiwan zalezy od uzytkownika, lecz nalezy pamietaé, ze zbyt szybkie
przemiatanie moze powodowac spadek skutecznosci poszukiwan, szczegdlnie w terenie mocno
zasmieconym. W trybie Dynamicznym z dyskryminacjg, zbyt wolne przemiatanie sondg rowniez
spowoduje spadek skutecznosci — szczegolnie przy filtrze gruntu nr 3. Z tego powodu
przemiatanie nie powinno by¢ wolniejsze niz 0,3 m/s i nie szybsze niz 1,5 m/s.
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Aby uzyskac najbardziej optymalng identyfikacje drobnego przedmiotu, srodek sondy
musi poruszac sie dokfadnie nad miejscem zalegania obiektu. W tym celu nalezy wykorzystac
funkcje namierzania, czyli Pinpoint. Odsuwamy sonde na minimum 40 — 50 cm od
namierzonego wstepnie obiektu, nieznacznie jg podnosimy i naciskamy spust, nastepnie
wracamy nad cel i staramy sie doktadnie okresli¢ jego potozenie (najmocniejszy sygnat).

Po ustaleniu miejsca zalegania obiektu, puszczamy spust i znajgc juz ,Srodek” sygnatu,
machamy sondg tak, aby jej sSrodek poruszat sie nad obiektem, wykonujgc odpowiednio
szybkie, ale niewielkie ruchy na odcinku okoto 40 — 50 cm. Dzieki takiemu dziataniu bedziemy
pewni, ze identyfikujemy sygnat w centrum cewki, a nie na jej krawedzi, co moze powodowac
przektamywanie identyfikaciji.

Warto uzywac stuchawek — bardzo pomagajg wyttumi¢ zewnetrzne hatasy, pozwalajg
doktadnie wstuchac¢ sie w najstabsze sygnaty detektora, co daje nam mozliwo$¢ siegania do
granic jego technicznych mozliwosci — w szczegodlnosci w trybach All metal, gdzie dzwigki sg
subtelniejsze. Przy najgtebszych poszukiwaniach stuchawki sg niezbednym elementem
wyposazenia.

ZALECENIA DOTYCZACE EKSPLOAT

Nalezy wytgczy¢ wykrywacz przed zmiang sondy lub baterii.

Urzagdzenia nie wolno przechowywac z roztadowanymi bateriami lub akumulatorami.
W razie przechowywania dtuzszego niz miesigc, ogniwa zasilajgce nalezy wyjac bez
wzgledu na stan ich natadowania.

Nie wolno naraza¢ wykrywacza na dziatanie wysokich temperatur — zostawienie
wykrywacza w upalny dzieh pod tylng szybg samochodu moze spowodowac
uszkodzenie.

W okresie zimowym nie przechowuj detektora w nieogrzewanych pomieszczeniach.
Najlepsze miejsce to suche, ogrzewane pomieszczenie o temperaturze pokojowe;.

Sonda jest wodoszczelna do gtebokosci 1 metra, elektronika wykrywacza nie jest
wodoszczelna.

Regularnie usuwaj zabrudzenia z rurek i zaciskow. Do czyszczenia wykrywacza mozna
uzywac jedynie wilgotnej ggbki zanurzonej w wodzie z mydtem. Nie nalezy stosowaé
rozpuszczalnikow, benzyn, WD40 itp.

Jezeli uzywasz stuchawek przewodowych — po zakonczonej pracy wyciggnij wtyczke
z gniazda stuchawkowego, gdyz transport w takim stanie zwieksza ryzyko uszkodzenia
gniazda.

W trudnych warunkach atmosferycznych warto uzywac¢ pokrowca na panel sterujgcy
oraz pojemnik baterii.

Dbanie o wykrywacz wptywa na jego bezawaryjnos¢ i zywotnosc.
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DEKLARACJA ZGODNOSCI UE c €

Producent: RUTUS Arkadiusz Rutyna, ul. Krakowska 32, 84-230 Rumia
Wyréb: Wykrywacz metali Argo NE

Producent oswiadcza, ze opisany wyzej wyrob jest zgodny z wymaganiami dyrektywy
2014/30/UE w sprawie harmonizacji ustawodawstw panstw cztonkowskich odnoszgcych
sie do kompatybilnosci elektromagnetycznej tgcznie ze wszystkimi zmianami

i uzupetnieniami poniewaz spetnia wymagania nastepujgcych norm zharmonizowanych:

PN-EN 61000-4-2:2011

PN-EN 61000-4-3:2007 + A1:2008+A2:2001
PN-EN 61000-4-8:2010

PN-EN 6100-6-3:2008 + A1:2012

Niniejsza deklaracja zgodnosci wydana zostaje na wytgczng odpowiedzialnosc
producenta.

RUTUS
Arkadiusz Rutyna
ul. Krakowska 32

84-230 Rumia
tel. + 48 58 679 33 14
+ 48 601 284 371
rutus@rutus.com.pl
www.rutus.com.pl

Symbol przekreslonego kosza na $mieci na produkcie lub jego
opakowaniu oznacza, ze produktu nie wolno wyrzuca¢ do zwyktych
pojemnikéw na odpady. Obowigzkiem uzytkownika jest przekazanie
zuzytego sprzetu do wyznaczonego punktu zbiorki w celu recyklingu
odpaddéw powstatych ze sprzetu elektrycznego i elektronicznego.
Zapewniajgc prawidtowg utylizacje pomagasz chroni¢ srodowisko
naturalne. W celu uzyskania bardziej szczegétowych informaciji
dotyczacych recyklingu niniejszego produktu, nalezy skontaktowacé sie
z przedstawicielem wtadz lokalnych, dostawcg ustug utylizacji odpadow,
sklepem, gdzie nabyto produkt lub z producentem.
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